
画期的なモーター制御テクノロジー
InstaSPINTM-FOC

InstaSPIN-FOC
TIの InstaSPINTM-FOCソフトウェア・ソリューションは、ロータの磁束測定用に FASTTM プレミアム・ソフトウェア・センサを活用し、
トルクのベクトル制御（FOC）におけるモータ同定、自動電流制御のチューニングおよびセンサレスのフィードバック信号を提供し、
効率的、センサレス、負荷変動のある三相モータの開発において、素早く開発を加速できるソリューションです。

www.tiｊ.co.jp/instaspin
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FAST™ ソフトウェア・エンコーダ
（センサレス・オブザーバ）
• 三相モーターに対応ソフトウェア・エンコーダ
 - 同期型（BLDC, SPM, IPM）
 - 非同期型（ACI）モーター
 -  制御システムで用いられる、非常に高品質な

フィードバック信号

• 性能
 - 1Hz以下の追従性
 - 速度反転時のゼロを跨ぐ追従性
 - ゼロ速時のシステム制御への安定したフィードバック
• モーター変数
 - 他のオブザーバと比べ、少ない変数依存性
 - オフライン動作で必要な電気的モーター変数を取得
 -  オプションのオンライン推定で、時間や温度依存を超えた推定の

正確性の確保するためのパラメータ変化を追従

• 調整
 - オブザーバの調整不要
一部 PiccoloTMマイコンの ROMに搭載、ソフトウェア APIを公開

InstaSPIN

FOC

•   FASTTMの関数は常時
ROMから呼び出し

•   InstaSPIN-FOC 全シ
ステム（トルク、トル
ク＋速度）が ROMか
ら呼び出し可能

•   FOC用の提供ソース
はユーザ・メモリから
も呼び出し可能

•   FASTTMの出力信号を
用いてシステム制御の
カスタム化が可能

F
ローター 磁束（Flux）
• 高品質な信号による
　安定したフィールド制御

A

ローター 角度（Angle）
• 1電気回転角以内で確定
• ゼロ速を跨ぎ安定
• 力学的な堅牢操作
• ストール後の復帰

S
ローター 速度（Speed）
• メカ的かつ電気的な
　速度推定
• ゼロ付近の位相遅れ

T
ローター トルク（Torque）
• 負荷監視、流量、負荷の
　アンバランス、モーター
　診断への正確性
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PowerWarp™ 有効
モーター同定 有効
Rsオンライン再校正 有効
強制転流起動 有効

FASTTM

ソフトウェア・エンコーダ
ローター磁束オブザーバ
モーター変数の同定
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